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1 La prescnte invention concerns le£ accessoires de securite/detectiGn/ 

visualisation, elle permet de visualiser a tout instant a distance la pres- 
sion exist ant dans une enceinte fluide close, elle est porticulierement uti- 
lisable dans les domaines automobiles, acronautiques 7 industriels, et en 

5 general applicable a tous vehicules roulants sur enveloppes de gaz tels que 
les pneumatiques ♦ 

Dans les systemes ccnnus de ce genre beaucoup fonctionnent avec seuils 
transmettant un signal en dessus ou en deca d'une certaine valeur de pression 
fixee par avance, ils declenchent une alarms lorsque le parametre surveille 

10 sort de la.dite fourchette, de plus ces systemes fonctionnent uniquement lor- 
sque les roues du vehicule sont en'mouvement (rotation) et non a I'arret, 
d'autres visualisent la pression sans contact en continu par induction avec 
"variation de "frequence" electrique alternative par 1'intermediaire de com- 
posants integres dans la partie tournante surveillee, le courant d'alimenta- 

15 tion du systeme etant maintenu constant et la connaissance de la pression - 
connue par 1 1 analyse des variations de frequence directement fonction de la 
pression a controler.D' autres encore mesurent directement la pression dans 
1'enveloppe par capteurs piezoelectriques ou resistifs, 1' information (p) 
6tant traiismise par joints tournants electriques metaux liquides £ tempera- 

20 ture ambiante ...etc pour eviter le par asit age inner ant aux balais. Tous ces 
systemes sont complexes, cas des transmissions par variations de frequences 
par circuits integres, certains ne visualisent pas en permanence la pression, 
d'autres fonctionnent avec contacts mecaniques entre parties tournantes et 
parties fixes, avec les risques fonction de ce procede, tous sont parasita- 

25 bles du fait de leurs principes (circuits electroniques integres micro-pro- 
cesseurs et sensible a la temperature). 

Le dispositif suivant 1 'invention permet d' eviter ces inconvenients ~d.*\m 
coflt modeste, il' est fiable, facile a mettre en oeuvre sans transformation sur- 
n'importe quel vehicule, il donne en permanence et a distance la pression exis- 

30 t ant dans I'enveloppe de gaz, a I'arret du vehicule, en avance ment ou en vol 
cas des aeronefs, il est insensible aux parasites classiques aux chocs, sur- 
tout radiaux. Selon une premiere variante la prise de pression se fait au- 
niveau de la valve de gonflage, salon une 2e variante elle se fait au niveau 
de l'axe de rotation, une conception singuliere de I'invention comprend 

35 fig, 1 une bobine primaire d ' alimentation (l) men tee. en serie avec un galva- 

nomotre (2) cette bobine par induction grace au noyau (4) alimente une deuxj 3- 

me bobine (secondaire) .(3) qui elle est uontee en serie avec un quelconque 

capteur de pression monte direcjrement ^ur 1 'enveloppe ((?) ou au niveau de l'a- 

clcctriquement a bobine d.-j 1' autre cote 
>:e (a) mais dans tous les cas lie d'un cot^'asservi a la pression existant 
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s. 

1 ouverte sauf dans le cas d'une chute brutale "de la pression . ( P) , une autre 
conception consisterait a deplacer un petit piston toujours par diaphrag- 
mage et celui-ci en se depiacant lib^rerait une fermeture de soupape. Selon 
la fig. (4) le replacement d'une roue (enyeloppe de ( gaz) se fait en otant 
5 le couvre-moyeu (16) en deconnectant le capteur (broche eventuelle) en de- 
vissant le systeme de securite (il), selon une autre conception ou le' cap- 
teur de pression serait un capteur type resistif , il serait possible de 
l'integrer dans I'embout de gonflage d'une enveloppe.de gaz tel que fig. (5) 
un soufflet (23) qui s 1 allonge ou se raccourcit en fonction de la pression 

10 P'l/fait coulisser un potentiometre (18) sur son curseur (19) la variation 
d 'impedance resultante est transmise par le conducteur (20) et la masse du 
dispositif ; a la bobine (3)tournante du systeme. Ce dispositif se vis se sur 
I'embout. de gonflage d'une enveloppe de gaz classique par la partie (21 ) 
Le dispositif, objet de. l'invention, peut etre utilise dans tous les 

15 cas ou il est necessaire de connattre (visualiser) en permanence sans con- 
tact mecanique entre une piece animee d'un mouvement de rotation et un autre 
fixe un parametre physique, en toute securite. Lorsque ce parametre a visua- 
liser est une pression fluide, gaz par exemple, il est particulierement in- 
teressant d'utiliser ce dispositif, cas de tous vehicules roulants sur en- 

20 veloppes de gaz ( automobile f avion etc..) ou une quelconque application 

industrielle nucleaire par exemple pour eviter les contaminations par prise 
de mesure etc ... II est bien evident que la presente invention n*est pas 
limitee k la forme de realisation illustree en detail, di verses modifica- 
tions pouvant §tre apportees sans sortir de son cadre. 
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1 dans l'enveloppe (6). La bobine (l) est alimentee en cour ant, alternatif ou 
module, si la bobine secondaire (3) est en boucle ouverte (coup6e) une fai- 
ble puissance est absorbee par la bobine ( 1 ) le galvanometre (2) indique 
done une intensite tres f aible , si la bobine (3) est un court-circuit la 
5 puissance absorbee par la bobine (l) est maximum et le galvanometre (2) in- 
dique une deviation maximum entre ces 2 valeurs extremes le capteur (5) modu- 
le done "la puissance absorbee par la bobine( 1 1 en fonction de la pression 
existant dans l'enveloppe (6)" le recepteur R peut etre une simple resistan- • 
ce sa fonction etant d' absorber une charge electrique. La deviation de I'ins- 
10 trument de mesure (2) est done directement fonction de la contrainte de pres- 
sion enregistree par le capteur (5) Par le biais de la puissance electrique 
absorbee par la bobine (1) lorsque la visualisation en pression est a effec- 
tuer pour une enveloppe en mouvement de rotation la bobine (1) est fixe la 
bobine (3) est mobile ainsi que sa chaine de mesure(R + 5 + * le noyau 

15 peut soit §tre mobile (rotation), soit etre fixe. Les rotations relatives 

des bobines n'entrainent aucune consommation de puissance complement aire entre 
la rotation ou la non rotation aucune deviation n'est enregistree par (2)* 
Afin d'obtenir plus de precision sur la mesure en (2) il est possible de con- 
tr61er uniquement la variation de puissance absorbed soit en contr61ant la 
20 tension U soit en contr61ant le* cour ant I ou une fonction du produit P = 

Uxl(l) M.un exemple montage a contr61e differentiel de cour ant est in- 
dique par la figure (2) integrant un amplificateur differentiel 7, ce montage 
peut Stre tres different en fonction des techniques connues du moment son 
objectif etant de visualiser une consommation diff erentielle de puissance 
25 electrique (P). Selon une conception l'axe du capteur peut Stre confondu avec 
I'axe (8) de rotation de la partie mobile, dans le cas fig. (4) le capteur 
(17) sera relxe a l'enveloppe a contrdler par une canalisation pneumati que 
(9), un dispositif de securite (11) fermera le circuit pneumatique en cas de 
chute brut ale de la pression entre le capteur et la valve de gonflage, une 
30 conception possible du nouveau dispositif est indiquee (fig. 3), Ce nouveau 
dispositif est base sur le phenomene du diaphragmage avec compensation diffe- 
rentielle et non retour (blocage en position ferme si la pression P1 dans 
l'enveloppe (10) est tres superieure a la pression P dans la canalisation (9) 
et que cette difference P1 - P est maintenue. Lorsque la valeur^P = P1 - P se 
35 rapproche de la valeur nulle le dispositif s'ouvre a nouveau. D'autres dispo- 
sitifs de securite peuvent etre fabriques sans s'ecarter de I'esprit de celui 
de la fig. (3) ou les pieces- representees (15) sont des ressorts la soupape 
(14) lorsque la roue tourne est toujours fermee la soupape (13) toujours 
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1. Svsieme p*i tr.ett.anx de transmettre entre 2 ou plusieurs pieces - 
on movement de r-otaiion relatif Involution d'un paramet-re physique 
sans contact mfeanique, caracterise en ce que cette transmission se 
facse par variation de puissance absorbee (p) par une bobine fixe 

5 couplee par induction a une boite mobile asservie electriqne^t a 
ce parametre, 

2. SvBteme selon la revendi cation (l) caracterise. en ce qne la 
bobine "fixe soit parcourue par une tension alternative ou n,odul«e a 
freouence "fixe". 

10 3 Svsteme selon les revendi cations 1 et 2 caracterise e* op que 

la visualisation du parametre puisse se faire soit par lecrnre d'.ne 
variation de courant fl). soit par lecture d'une variation de -.ens 3 ..n 
(U) soit par lecture d'une combinaison de P = U.I cos. Of pojir 
k SvsUme *e!on la revindication fl) caractlrise en ce que/la vd 
sualisation d'u, r .r»Hr.- f pree.ion de gaz, il existe un dispositif 
de security net'aiit hors circuit 1'enveloppe de gaz en cas de fuixe 
pneumatique de la partie mesure. 

5 . Svetea* selon la rev ondi cati or 'l) caracterise en ce que 1 ' as- 
servlssement eleotrique au p 6 ra«etre (pressionl «rreill*e se fasse 
oq par un quelconque capteur. 
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